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Webinaire

10h-10h15 : Introduction aux actions du Comité
Robotique France 2030.

10h15 - 10h45 : Contexte et objet de 'AMI
Robotique. Les objectifs visés par chaque
dispositif. Des périmetres possibles.

10h45 - 11h30 : Questions/Réponses et
échanges avec les participants
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Quels sont les objectifs du webinaire ?

Ce qui est visé :

- Préciser les objectifs de l'étape 2 de la stratégie
robotique de France 2030 :
« Convergence Robotique et IA »
pour le renforcement de la politique de l'offre

- Décrypter les dispositifs” envisagés (pour le champ de
I'innovation).

- Evoquer des périmeétres potentiels pour des projets (en
consortium)

- Informer sur les soutiens apportés par le CoRob@Fr

Une ambition et une dynamique d’innovation forte portée
par entreprises de I'offre (grandes/petites/startups)
exploitant les produits de |la recherche.

* Aide financiere — Complément de financement pour les entreprises et les laboratoires
publics sur les colts éligibles. Se rapporter aux annexes financieres assorties aux AAP.

Averto : CoRob@Fr n’est pas le SGPI. C’est une organisation
(un projet) qui agit aupres du Secrétariat général pour
I'investissement (SGPI)" au profit de 'ensemble des acteurs
de la robotique.
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(SGPI)* chargé, sous l'autorité du Premier ministre, d'assurer le déploiement

du plan France 2030.
France 2030 vise a accélérer la transformation des
secteurs clés de notre économie par I'innovation et a
positionner la France, non pas seulement en acteur,
mais bien en « leader » du monde de demain.

Les leviers :

*  Sécuriser I'accés aux composants stratégiques, notamment électronique, robotique
et machines intelligentes,

*  Soutenir I'émergence de talents en construisant les formations de demain

*  Maitriser les technologies numériques souveraines et s(ires,

*  S’appuyer sur I'excellence de nos écosystemes d’enseignement supérieur, de
recherche et d’innovation,

*  Accélérer ’émergence de I'industrialisation de startups décisives pour le
déploiement de l'innovation.
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Qui sommes-nous ?
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'f//

Une interface, entre le monde académique et les offreurs
de technologies de la robotique et les intégrateurs,
proposant un ensemble de services destinés a accélérer
la transformation des produits de la recherche en valeur
dans les champs d’application identifiés.

Et augmenter :

* Le flux des échanges et les transferts (bidirectionnels)
entre la recherche publique, les offreurs de
technologies et les intégrateurs systemes.

 les synergies « Recherche-Industrie » visant les
innovations technologiques pour la robotique, entre
le monde académique

 La montée en compétences des intégrateurs et plus
généralement des entreprises (y compris les startup)

Motivations :

Développement de la compétitivité de l'industrie en
France ainsi que plus largement celui du développement
de 'ensemble des activités économiques en s’appuyant
sur les avancées des techniques de la robotique (au sens
large) dans le contexte des transitions.

Accélérer le développement et le déploiement de
systemes robotisés de nouvelle génération, plus
interopérables, plus flexibles et adaptatifs, plus
interactifs, exploitant les avancées du numérique pour
mettre en ceuvre de moyens de production ou des
services alliant performances (productivité, qualité,
etc.), sobriété énergétique et en ressources, agilité des
moyens de production et impact sociétal positif.

Créer des opportunités d’innovation pour les
entreprises et faciliter 'acces aux PMI, ETI et TPE des
résultats de la recherche.
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Constat sur le transfert en France (Ref) :

- Le financement de la recherche en France est
relativement élevé (2.3% du PIB) (7 rang des pays
Européens/habitants)

- La France est I'un des pays de 'OCDE ou le financement
public de la R&D privée est le plus élevé (0,48 point de
PIB en 2018), en forte croissance depuis 10 ans (0,2 point
de PIB)

- Le CA sur les produits innovants issus de la collaboration
recherche-industrie est de 8% alors que la moyenne de
I’"OCDE est de 12%.

- Le taux de transformation de l'investissement public

Le transfert 1? :

e Un levier majeur pour relever les grands défis sociétaux,
tout en favorisant la création de valeur et la croissance
économique du pays

e Le transfert technologique est un processus de
collaboration par lequel les découvertes scientifiques, les
connaissances et la propriété intellectuelle issues de la
recherche publique sont transférées vers le secteur privé.

 Vise la transformation résultats scientifiques issus en
nouveaux produits, services ou procédés, susceptibles de
dynamiser l'innovation dans les entreprises.

5 catégories de processus : dans la recherche est faible en France comparé aux
1) la recherche partenariale contractuelle (I'entreprise finance une autres pays de 'OCDE.
recherche sans y contribuer directement) - Le montant des activités sous-traitées par les

2) la recherche partenariale collaborative (un ou plusieurs
laboratoires publics s’associé a une entreprise pour réaliser un projet
de recherche avec des résultats partagés)

3) le transfert non partenarial (cession de brevets)

4) la mobilité des personnels de recherche. dépassé 5%.

5) la création d'entreprises par des PErsonnes issues du monde _ :tetfp:s://www.enseignementsuprecherche.gouv.fr/sites/defauIt/fiIes/content_migration/document/

aca d é m iq u e’ étu d ia nts ou Ch e rch eurs p u b I ics . RAPPORT_FINAL_GT3_Recherche_partenariaIe_et_innovation_1178466.pdf

entreprises aux établissements publics est en Allemagne
ou en Corée du Sud entre 8 et 12% du financement de la
recherche publique, en France, ce taux n’a jamais
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Contexte (quelqgues éléments de constat) :

* Investissement public (d’avenir) sans précédent en France
dans le domaine de la robotique “(PEPR, Equipex, AAP BPI —
MRI, Idémo, Tl — ANR, etc.)

* Investissement privé qui reste faible comparé aux autres pays
(notamment I'Allemagne).

* Enjeux de ré-industrialisation des territoires dans un contexte
de frugalité énergétique ainsi que le besoin de couvrir
d’autres domaines de souveraineté.

* Faible diffusion de |la robotique dans I'industrie en France.

* Enjeux d’innovation liés a transformation numérique et aux
transiions

» Décalage entre I'excellence scientifique de la recherche
francaise et sa faible contribution aux mondes économique et
sociétal

* Sous utilisation de la recherche publique et des « produits »
de la recherche dans les enjeux d’innovation des entreprises.

* Difficulté pour les entreprises a identifier les acteurs et les
« produits » pertinents.




FRANCE

C Comité Robotique France 2030

Des services a destination de :

* L'acces faciliter a des composants logiciels et/ou
matériels pour les systemes robotiques ainsi gu’a
des moyens d’expérimentation.

-

* L'appropriation d’outils « ouverts » de
développement, d’ingénierie et d’intégration.

* La maturation de futurs projets (RobDeepTech &
Intelligent System Innovation)

 L'émergence de programmes de R&D sur des
systemes génériques a fort enjeu pour la
souveraineté européenne/nationale (flagship
robotique)
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Comment ¢ca marche ?

Comité
Pilotage

A

Identification des besoins pour les innovations, des
ressources (produits et moyens expérimentaux), des

opportunités d’intégration, des
technologies stratégiques

Eco-systéeme

(offeurs,
utilisateurs, ANIMATION
intégrateurs, Communauté des
recherche, offreurs et des
centres

utilisateurs
techniques)

Journées techniques,

PRODUCTION
DIFFUSION

Composants logiciels
& matériels et autres
ressources

FRANCE

!

(

Marchés
Nouveaux produits,
nouvelles offres, nouvelles
applications, augmentation
de la diffusion

N

VALORISATION
Soutien a
I'appropriation et
au transfert

dissémination, formations, etc.

Identification des produits, montée
en maturité, transfert, etc.

Accompagnement pour I'émergence de
projets, acces aux moyens d’essai, etc.
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Quelles ressources sont mises en visibilite et diffusees ?

A cejour ....

- Des produits de recherche (réalisations « abouties et entretenues) de technologies logicielles, matérielles

ou hybrides
- Des produits issus d’acteurs émergents (startups)

- Des éléments issus d’une veille technologique et technique complétée par informations issues des

sources.
- Cartographie des acteurs et des ressources

- Des opportunités de projets d’innovation collaborative et ou partenariale,
- Des opportunités de valorisation dans le cadre d

- Les moyens d’essais et autres ressources pour le « test before invest »

- Position papers sur des sujets a fort enjeu pour I'innovation

- Policity papers

3 PROPRIETE musrmauﬂqgc“moug EATER

ponnees TECHN 'NGEN’ER'EVERS"’NBREVET
JONCURRENCE VEILLEDEVELOPPEMENTEXPERTISE SOLUTION

Acces a des moyens de veille sécurisé, ECHNOLOG|QUE
Des expertises, ressources de développement et de ~ TECHNOLOGE TINNOVATIONG: = et
réalisation « As a Service »
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Site Web ?

Apropos~ Ressources~ Actualités et événements~ Volet Européen de la robotique v  ([(REeEa= =4O}

Comité Robotique
France 2030

Pour accélérer la transformation des produits de la recherche en valeur
dans les champs d'application de la robotique

En savoir plus Contactez-nous

https://c-robotique-france2030.org/
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Comité Robotique France 2030

Les partenaires et leur réle dans le projet : 8&%

* ONERA : Coordination du projet sous la responsabilité du Directeur Scientifique du Domaine
Traitement de I'Information et Systemes des référents techniques.

g
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* CNRS : Les contributions du CNRS au projet seront coordonnées par le Directeur Adjoint
Scientifique (DAS) en charge des partenariats industriels, de la valorisation, du suivi des plates-
formes et des logiciels

* INRIA : Les contributions de I'INRIA a ce projet seront coordonnées par le service des
partenariats stratégiques de I'Inria, placé sous la responsabilité d’un référent.

* CEA-LIST : Le correspondant est au CEA-LIST.
* ANRT : Chargé de I'animation

e Clusters de Robotique : Relations avec les PME représenté a travers les structures régionales
(pbles et Clusters) d’animation représenté par Aquitaine Robotics.



Interactions

-— NOUVELLES physiques
SYSTEMES EMBARQUES ARl Bt ARCHITECTURES o taracas aceit INTERACTION
& COORDINATION 4K eyl ET PERFORMANCES visuelles HOMME/ SYSTEME

Reconnaissance

; ~ ‘ vocale
ouvelles architectures Nl 7 > Al Précision, rapidité, Monitoring
de calculateurs =;/ o) Manoeuvrabilité, opérateur
ROS et Middleware

traversabilité
DDS et communications

Reconfiguration et
adaptation
Apprentissages
Planification
Décision et autonomie
Capteurs : Lidar,

tactile, IR e (
Traitements : 'S B ﬁeﬂ Machine

a . etwork &  [earning
Détection -

PERCEPTION reconnaissance, INTELLIGENCE
compréhension ARTIFICIELLE

Fusion de données

et d’informations
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Catalogue / Grandes classes de fonctions & robots

Robotique de manipulation : Modélisation cinématique et
dynamique, estimation/identification, commande opérationnelle,
commande référencée capteur, génération de trajectoires (en-ligne)
sous contraintes

Vision industrielle : Calibration, estimation poses, reconnaissance de
formes et d’'objets, contréle visuel, reconstruction 3D,
détection/classification de caractéristiques, etc.

Simulation des systemes robotiques : Modélisation physique des
systemes, des environnements et des scenes, modeles de capteurs,
modeles d’interactions, environnements synthétiques, etc.)
Interactions robotiques — Human robot interaction : Détection de
personnes, reconnaissance d’activités, sécurité des interactions
physiques, apprentissage par démonstration, etc.

Programmation des trajectoires pour la robotique industriel :
Reconstruction 3D, génération de trajectoires, adaptation en ligne
des trajectoires, controle pour la haute précision, etc.

Navigation pour la robotique mobile et planification de trajectoires
Capteurs embarqués et traitements, localisation, SLAM, suivi de
trajectoires, planification de trajectoires et d’itinéraires, coordination
multi-robots, télé-opération,

//’ /
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Perception et reconstruction de I’environnement : Fusion de
modalités, reconstruction 3D et cartographie, environnements
synthétiques, classification des environnements intérieurs et
extérieurs, etc.

Planification et monitoring des systemes de production :
Modélisation des opérations, mesures de performances,
détection aléas, recherche de plans, planification de taches,
supervision,

Robotique humanoide : Commande corps complet, génération
de comportements, planification d’activités, etc.

Middleware et environnements de développement

Robotique et IA : bases de données multi-modale (multi-
sensorielle), modele de fondation (IA générative, pour la
compréhension/décision a haut niveau), apprentissage de

« locomotion policies », transfert « sim-to-real », IA informée
par la physique,



Fiche composant logiciel

FRANCE

cation : Désignation du composant par sa
Tonction et ses caractéristique '

Intitulé OLCMR - Online Localisation and Colored Mesh Reconstruction

Descnpt'on du composant :D Mots-clés Reconstruction de Modéle 3D colorisé ; Localisation LIDAR
Cette architecture logicielle permet de reconstruire en temps réel un modéle 3D colorisé d'une scéne a partir d’'un LIDAR 3D

ses caractéristiques spécifique Beasrition
e lisres. et d'une caméra RGB, portés ou embarqués sur un robot terrestre ou encore un drone. -

Contexte de mise en ceuvre :
I’environnement nécessaire a
conditions de déploiement (d
d’implémentation).

Illustration

Niveau de documentation et L'architecture e hyride s'appui sur les middlewares ROS1 et ROS2, selon les dépendances suivantes :
. delad tati ¢ Lalocalisation est réalisée a partir de nuages de points LIDAR en s'appuyant sur la brique open-source
niveau de la aocumentation a lidarslam_ros2. Pour les robots terrestres, un filtre EKF permet d’améliorer la localisation a l'aide de I'odométrie des

évolutions en cours. : roues et de mesures IMU.
e ¢ La coloration du nuage LIDAR est réalisée par projection géométrique d'images RGB, avec calibration format Kalibr.
¢ Lareconstruction d'environnement TSDF est réalisée avec le package Voxblox.

Disponibilité iffusion : Pre o Le bridge ROST/ROS2
. SpO' 2lEs G2 elaEe & L'architecture a été évaluée sur le jeu de données ouvert Newer College et sur terrain d'essai ONERA en extérieur.
diffusion et de transfert.

Acces hitps://qithub.com/onera/olcmr

Contact
Personne contact : m.machin( | 7évor des adresses SINERA

. génériques ou un formulaire D i T
laboratoire AT —



mailto:m.machin@ici.org
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Les instruments du soutien au développement de l'offre robotique

de la stratégie phase 2 ?
'EE LIQUE &Z
\ 'ua.-—
FR@ FR@ £::f:::,,,;

2036 Flagship Project 2830 @

bpi

Nouveaux produits / Nouveaux services
pour des marchés émergents de la Pionniers de I'lA
robotique
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Les éléments de contexte importants !

Enjeux :

- de réindustrialisation de la France dans le cadre des transitions de différentes natures,
- de souverainneté a I'échelle nationale voire européenne,

- de compétitivité de l'offre des entreprises francaises

- une plus forte participation au PCRD de I"UE (Cluster 4)

- Etc.

Limitations et évolutions des technologies :

e Codlts des investissements associés (matériels, qualification, déploiement, RH),

* Interopérabilité pour I'intégration et capacités d’adaptation aux évolutions des besoins,
e Continuité numérique et optimisation de 'ensemble des systemes,

* Augmentation des performances (actionneurs, commande, robustesse,

* Intégration de « plus d’Intelligence » par la prise en compte des apports de I'lA (portés par les acteurs nationaux) et
de ses impacts sur les fonctions. Beaucoup de ces ressources sont aujourd’hui disponibles sous la forme de composants

« ouverts » parfois en open-source.

Importance des moyens d’ingénierie, de développement, d’évaluation des performances, de MCO, etc.
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Ce qui existe déja (ou a déja existé) en matiere de soutien ?

AAP Offre de Robots et Machines Intelligentes d’Excellence : Les projets attendus se focalisent sur les
investissements matériels, de R&D, de logiciels et d'équipements de production nécessaires pour le
développement et déploiement d'une offre de robots et machines intelligentes. 6 Relevés : une soixantaine de
projets retenus

AAP « I-Démo » : Objectif le développement d'entreprises industrielles et de services sur les marchés porteurs
PSPC (régions) : Projets collaboratifs de recherche et développement structurants

AAP Communs numériques pour l'intelligence artificielle générative : Rendre accessible les communs numériques
de l'intelligence artificielle générative afin d’assurer le développement de produits ou services innovants.

AAP « Accélérer I'usage de l'intelligence artificielle générative dans I'économie » : Développement de solutions
d’lIA génératives intégrées pour I'ladoption a court terme

anr’

Défi « Transfert robotique » : faciliter la valorisation des résultats déja acquis, issus des recherches amont et
exploratoires ou d’acteurs émergents, afin de supporter le développement et I'intégration de solutions
robotiques

Solutions pour 'industrie du futur : identifier les technologies francaises les plus prometteuses pour la transition
vers l'industrie

PEPR (2) : Exploratoire O2R - faire émerger une nouvelle génération de robots) & PEPR d'accélération robotique



Les dispositifs de la premiere
phase du plan pour la Robotique
au SGPI

Défi "Transfert robotique" - Appel a projets - 2023

FRA@ C)
d anr agence nationale
-

bpi

de la recherche p

Dans le cadre de France 2030, il est proposé d'accélérer le transfert de résultats de recherche en mettant er
place un Défi « Transfert robotique ». Cet appel a projets proposera de faciliter la valorisation des résultats
déja acquis, issus des recherches amont et exploratoires ou d’acteurs émergents, afin de supporter le
développement et I'intégration de solutions robotiques pour des filieres a fort enjeux, dont I'industrie du

futur.

bpifrance
Appel a projets : « Offre de
robots et machines
intelligentes d’excellence »

Ce dispositif France 2030 vise a structurer et accompagner les acteurs de
nouvelles chaines de valeur d’équipements robotiques ou industriels
stratégiques, de 'émergence au Leadership technologique et industriel,
sur des marchés émergents en forte croissance ou en renfort de notre
souveraineté sur les grands marchés de la transition énergétique et
écologique.

te la reschiercis

FRA-;I;\
e

Appel a projets Défi « Transfert Robotique »

Projets sélectionnés

Octobre 2024
Acronygme Parteur Etablissement Chef de file
High-precision a:ﬁ::}:x:tﬁnwicaﬁemhlu Benoit FURET Nantes Universitg
Dynarmigue Mier:nD::‘:ﬂMdi:iue Manutacturing Riotiin KROMER Unbiersth de Bardesn
DYMAmic mission p|alllll:i.::::§upl‘:l‘-'i$iﬁll architecture Chriioghe Dfice Ntionsl d'EtudE? etde
GRAMD Recherches Adradpatiales

lar a large-scale robotised intralOGistics system

Extender
Robust, sale and intuitive contral fer 8 manipulator anm
that can be adap:ed b thae r.hanging needs of D-Eﬂph‘.‘-
with dis abilities

Guillaurme MOREL

Sarbonne Université

GORT

Generic agnostic robots and data for rmassive mas;ﬁ;':l o Université de Limages
technalogical agroecalogical transformations
Gripdall
Robotic palletizing of heterogeneous products without Diawid DANEY Iriria
priar scheduling
PANDRONE ca
Airport surveillanos and pratection through the use of rge Universite de Bordeawix
. CHALUMETTE
rabotics and dranes
PARABOT Ecale Mationale Supérieurs
. _ Regis BIGOT : IpEriEur

Towards finishing process by roboted salution 5.0 d'Arts et Metiers

PARME
S ) . . Sébastien . .
Robotisation of steel infrastructure maintEnancs in CARNIER Mantes Universing
complex envingnrments
Ecole Supérisuns des
PRECSIN i . .
Precise six degree of freedom Maylis UHART Technodogies Industriedles
Avanodes
REISAR
Advanced Robotic Syiterm Tor Sewer Network Inspection | Vinoent VAUCHEY CESI

and Water Pressrvation

ROLENEEMATICS Abderrahmans Centre Mational de la
Rabatics Learning ol Knee implants Real-Tire bmagery KHEDDAR Recherehe Scientiligue
SOLAR-May Anine |II$|:il-l.I[ natianal da rELh-Erd"lE
S0icial Logisties - Advanesd Robatic MAVigation SPALAMZAN) | = Scences ettechnclogies du
rumrigue
TITANBOT

Cable-driven parallel robots for the construction, nudlesar
and logistics industries

Stéphane CARD

Centre National de la
Recherc b Scientirique

xHUB
EXira HUB: autanomous bagistics platlormd

Abdeljalil ABBAS-
TUREI

Université de Technalogie de
Bellort-Mantb&iard
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Flagship Project

Objectifs : Matérialiser des offres technologiques différenciantes issues du potentiel
combiné (intégré) d’avancées issues de différents acteurs ( ) avec des perspectives
d’évolution significatives s’adressant a des marchés clairement identifiés. Environner ces
offres de moyens d’ingénierie (conception, maquettage numérique - PLM, de
programmation, de MCO, etc.).

7
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Un projet flagship ca peut etre quoi ?

Ce qui est attendu : Des projets collaboratifs, des résultats a bonne échelle, au bon
niveau, avec un fort potentiel de valorisation par :

la mise en convergence des dynamiques existantes

un effort de R&D important

une valorisation potentielle a I’échelle nationale et internationale

des financements de différentes sources (privés & publics)

Réponses : En consortium (assez étoffé)
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Quelques pistes (d'intégration Robotique&IA) |

Robotique de manipulation : vers le
no-code Commandes référencées
capteurs, trajectoires réactives,
programmation interactive,
génération/vérification de code
supervision/décision, planification

Procédés robotisés adaptatifs — Intralogistique pour des produits
additifs-soustractifs-(avec avec forte variabilité,

controle intégrés), intégration préhension, planification,

CAO, génération de trajectoires coordination, supervision.

sous contraintes, jumeaux
numeériques associés
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Quelques pistes |

Robotique spatiale pour les Robotique spatiale pour les Robotique sous-marine,
services en orbite ou le services en orbite ou le travail grande profondeur,
manufacturing (assemblage, manufacturing (assemblage, océanographie, dépollution,

fabrication) fabrication)



-
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Quelques pistes |

Simulation multi-physique, virtual Contrdle non destructif multi- Surveillance de I'environnement
commissioning, planification et physique, classification et par des vecteurs a forte autonomie
préparation de mission, apprentissage analyse des défauts avec capteurs multi-modaux et

traitements embarqués
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Mais aussi |

* Robotique pour les milieux ouverts (systemes
multi-robots) pour la surveillance de
I’environnement, la sécurité/défense)

* Robotique chirurgicale (assistance aux gestes
médicaux chirurgicaux)

* Robotique pour I'agriculture de précision

* Etc.
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Nouvelle filiere industrielle - Nouveaux produits et services

Objectifs : Soutien au développement de nouveaux acteurs s’adressant a des
marchés a fort potentiel pour les phases de prototypage et d’industrialisation (téte
de série industrielle).

Ce qui est attendu : Projets dans des domaines de souverrainneté sur des
technologies de production (procédés robotisés - intelligents), technologies
génériques (vecteurs, robots manipulateurs, etc.

Réponses : en consortium avec PME/Acteurs émergents/primo-utlisateurs
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Pionniers en |A \/

Objectifs : Faire émerger des innovations technologiques centrés sur des cas d’'usage portés par des acteurs Deeptech

(startup, labos) en consortium avec :

- La définition des criteres de performances d’ordre technologique (relatifs a la brique technologique permise grace
a I'innovation technologique)

- Lidentification des impacts opérationnels (relatifs a la performance du systeme appliqué au cas d’usage).

- Une mise en ceuvre de la technologie a la réalisation du prospect commercial pour le cas d’'usage visé

Parcours agile : trois phases de travaux avec la décision de passage d’une phase a la suivante s’appuiera sur I'analyse
des avancées réalisées dans la phase précédente au regard des objectifs fixés (jalons fixés). Le passage d’une phase a
I'autre fera I'objet d’un nouveau dépot de dossier par les porteurs.

Phase 1 de faisabilité. La phase 2 de développement d’'un démonstrateur. La phase 3 : industrialisation et |a
commercialisation
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Pionniers en IA

Objectifs : Uambition du dispositif « Pionniers de I'lA » est de soutenir des projets de R&D a fort potentiel de
rupture technologique, capables de générer un impact durable sur 'économique et de contribuer a la souveraineté
nationale grace a des innovations en intelligence artificielle.

Les projets attendus viseront la mise en ceuvre d’une innovation technologique qui a un impact transformant sur un
domaine d’application via le traitement d’un cas d’usage identifié. Les projets tireront profit de nouveaux
développement technologiques en IA, notamment I'lA appliquée a |la robotique pour par exemple :

Les modeles pour la planification d’activités et de missions

La perception multi-modale et la compréhension de scenes

La navigation autonome

Les interactions homme/systémes

sur l'architecture des modeles (e.g., state-space models, modeles de concept, modeles raisonnants, modeles
cognitifs, etc.) ;

sur les méthodes d’entrainement (e.g., données synthétiques, corpus multimodaux, etc.).

Ces projets porteront sur les secteurs stratégiques de la production industrielle, surveillance de I'environnement,
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Pour revenir vers le CoRob@Fr? J

A propos ¥ Ressources~ Actualités et évenements > Volet Européen de la robotique ¥ Edlgdil=lg Q

Pierre Bitard
<bitard@anrt.asso.fr>

Comité Robotique
France 2030

Pour accélérer la transformation des produits de la recherche en valeur | ps P h | I | p pe B | d au d
dans les champs d'application de la robotique g aye .
. \ <philippe.bidaud@onera.fr>

contaciezmous /J

https://c-robotique-france2030.org/
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Pour répondre ?

Plan type du dossier de réponse « Démarches Simplifiées »

AMI Bghatigue, Etans 2
15 pages maximum — annexes et références incluses|

Eléments clés du projet
- Mom du projet
Durée du prajet {en mais)
Date de début envisagée
Date de fin
TRL f MAL &n début et fin de projet
Dispositd dans lequel £ inscrit vakre prajet
Prajets « flagships » collaboratifs sur les fonctions critigues de la robotigue, enrichie par 1A
Hawwelles flikres industrielles robatigueas
Prajets « Pionniers de LA »!
Attractivite — Farmations — Transfarmations et nouveaus métiers

Butre

Contact du chef de file du prajet : Nom, Prénam, Organisation, Fanction, email, téléphone

Liste des partenaires

Raison Identification Catégorie Wille DERAMRBIL Lien | Budget du

FT-THFEA SIREN / SIRET ou | d'organisme |Départemeant) dregmpution, du | site partenaire |asistte
RN au sens | du sigge sacial i web | diinvestiscernent du

ayropésn® projet)

Insérer e

nam du

partenaire

AChef de

filke)

Insérer e

nam du/des

partenairas

1. Pitch synthétique du projet propose

Résumer en 10 ignes = prajet
Contexte - Environnemental, écanomigue, social, réglementaire, problématigue|s) particulirals| du {des)
parkeuris}
Enjeus et innavation/salutions proposées Technigues, scentifiques, social, envirgnnemental,...
Ohjectifs et Impacts attendus dconomigues, saciétaux, environnementaus,

2. Description générale du projet proposé
2.1 Etat de I'art, verrous et solutions développées

- Contexte
- Werraus : techniques, argansationnels, sociaux, environnementaus....
- Ctat de I'art sur les développements technologiques visés
- Marchés at Filidrals) visées) : Taille et dvolution des marchés, Concurrence et salutians altermatives,
besaing, ... Justification des choix stratégiques, Business modéle, positionnement dans la chaine de
valeur des filidres visédes
- Salutions : partinence par rapport sux verrows, aux besains identifiés, niveau de parformance
guantifiable, ..
- Analyse ot mitigation des risques
e document peut inclure des feblagus
| MRS | Lhat de Jag | Solution |
(g 1 e [ [ |

2.2 Impacts prévisionnals du projet

Présentation basée sur des indicateurs mesurables ot guantifiables ains que los méthadas d"dvaluation associses
fen précisant les systemes de suivi si existant] :

- Des bénéfices environnementaux

- Dies retombées dconpmiques, sociales et societales

- Do Fimpasct sur la au bas filigres

2.3 Budget prévisionnel du projet collaboratif

Cstimation macrascopigue du budget du projet et des dépenses prévisionnelles par membre du consartium et
des dventuels sous-traitants,

3. Consortium

3.1 Description du consortium
Logigue du choix des partenaires @ complémentarité, synargie, ..
- Historigue des collabarations
- Rl dans le projet
- Compétences apportées au projet ; Apparts du projet aux partenaires
- Risgues asiocits aus partenairas

Eapmpaipe. Logigue eb | Uigtargue  des | Bl dans e | Copppsienres. Apports du
arigine du | collaborations FiEde ARRRLAEE, au | projet  au
partenariat QAR partenairs

AN

R

3.2 Propriété intellactuslle

https://demarches.numerique.gouv.fr/commencer/appel-manifestation-interet-robotique-etape2

FRANCE
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. . . G territoires d'industrie
Actions des structures d’animation dans les territoires R Y

(clusters de robotique, poles de compétitivité) Périmitre du Territolre d'industrle

Les couleurs catégorisent ke péaimeétre du Terraore
dindustrie sedon 53 répon administrative

« Un relais avec les acteurs
dans les territoires a I’échelle nationale ! »

* |dentification des opportunités

e Diffusion information sur les contenus en s’aidant
guand nécessaire des outils d'accompagnement a
I"innovation

* Expression des besoins (non couverts)

 Aide a I'émergence d’offres technologiques et de
services

* Valoriser l'offre a I'échelle nationale et au-dela.
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.

Actions des structures d’animation dans les territoires
(clusters de robotique, poles de compétitivité)

« Favoriser le développement de |'offre et des
compétences »

v' Organisation de journées techniques (inter-
clusters)

v' Accés a des expertises particuliéres (a travers le
réseau)

v" Acces a des moyens d’expérimentation (a travers le
réseau)

v" Accés aux soutiens a I'innovation (financement, RH)
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Les Laboratoires de recherche :
+ 3000 chercheurs dans tous les domaines des
sciences pour la Robotique

 Lille
et CRIStAL
Compiegne

Heudiasyc

Rennes
8 IRISA

Brest
LAB-STICC

Cergy-Pontoise ’ Poitiers
. &N PPrime |

Grenoble

Clermont- E=r GIPSA-Lab, LIG,

Ferrand

Montpellier
LIRMM

Thématiques abordées:
Véhicules autonomes
. (terrestres, aériens, sous-marins)

© BT RIS i Marseille *
@ Robotique humanoide

ISM ‘

3

. Robotique interactive avec 'humain

® Robotique cognitive (décisi bio robatiq
@ robotique médicale Cartographie des laboratoires en robotique au CNRS

. Micro-nano robotique

ranee\

= A\

/ﬂ_}%}:% htm

LILLE
Nord Europe

NANCY
Grand-Est

RENNES GRENOBLE

Bretagne Rhone-Alpes
Atlantique
SOPHIA-ANTIPOLIS
Méditerranée
BORDEAUX
Sud-Ouest



FRANCE

Z@5W

Comité Robotique France 2030

© PLATEFORMES NATIONALES TIRREX

¢

® PLATEFORMES LOCALES ROBOTEX

Robotique humanoide g

et interactions naturelles ULLE

Robotique
médicale

HEUD'ASYC
HEGNE Il

ms

F'.‘; :.: ‘ = ISIR .N-\h ® icube
INRIA-RISA il ety E S .
¢ : ! FEMTO-ST
IRCCyN«‘: it ™ isro nano ROBOTIQUE RO’BOTIQUE MICRO NANO ROBOTIQUE POUR
=6 i Mo robotique MOBILE MEDICALE ROBOTIQUE L'INDUSTRIE DU
i AUTONOME
PPRIME g -
el " CLERMONT :U'Rr-r.';;‘v.{ :
" ; : TIMC
m"s_nmnsca:{ - GRENOBLE
ETCRNE: _,-‘: GIPSA-LAB
A “ ISM 135 e
: URMM B
LAAS MONTPELLIER “M!l .

ROBOTIQUE XXL ROBOTIQUE DRONES
HUMANOIDE



